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Техника безопасности

Предупреждения и примечания
В данном руководстве используются указания по технике безопасности двух 
типов:

• Примечания служат для привлечения внимания к определенным условиям 
или фактам или содержат дополнительную информацию по 
рассматриваемому предмету. 

• Предупреждения указывают на условия, которые могут привести к 
серьезным травмам или к возникновению опасности для жизни и/или к 
повреждению оборудования. Они указывают также, как избежать опасности. 
Для предупреждений в руководстве используются следующие символы:

Опасно, электричество – предупреждение об электрическом напряжении, 
воздействие которого может привести к физическим травмам и/или к 
повреждению оборудования. 

Общее предупреждение – опасность для персонала или оборудования, 
не связанная с электрическим напряжением, которая может привести к 
физическим травмам и/или к повреждению оборудования.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! К выполнению работ по монтажу привода переменного 
тока с регулируемой скоростью ACS550 допускаются ТОЛЬКО 
квалифицированные электрики.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасное напряжение присутствует на клеммах силовых 
цепей U1, V1, W1 и U2, V2, W2, а также (в зависимости от типоразмера 
привода) на клеммах UDC+ и UDC- или BRK+ и BRK-, даже если двигатель 
не вращается.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Опасное напряжение присутствует при подключенном 
питании. Прежде чем снимать крышку, отключите напряжение питания и 
подождите не менее 5 минут (это время необходимо для разряда 
конденсаторов промежуточного звена постоянного тока).

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Даже если на привод ACS550 не подано напряжение 
питания, на релейных выходах R01…R03 может присутствовать опасное 
напряжение (от внешних источников).
Техника безопасности
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ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! При параллельном соединении клемм управления двух 
и более приводов вспомогательное напряжение для питания схем управления 
должно подаваться от одного источника (либо от источника вспомогательного 
напряжения одного из приводов, либо от внешнего источника питания). 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Если привод с подключенным фильтром ЭМС используется 
в IT-системе (незаземленная система электропитания или система с 
высокоомным заземлением (сопротивление более 30 Ом)), то система окажется 
связанной с потенциалом земли через конденсаторы фильтра ЭМС. Это создает 
угрозу безопасности и может привести к повреждению привода.

Отсоедините внутренний фильтр ЭМС, если привод устанавливается в системе 
TN с заземленной вершиной треугольника, в противном случае привод будет 
поврежден.

Примечание. Если внутренний фильтр ЭМС не подключен, привод не отвечает 
требованиям ЭМС.

См. раздел Отключение внутреннего фильтра ЭМС на стр. 24. См. также 
разделы IT - системы на стр. 312 и TN - системы с заземлением 
треугольника (вершины треугольника) на стр. 311.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Не допускается устанавливать и удалять винты ЕМ1, 
ЕМ3, F1 и F3, когда на привод подано питание.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Запрещается управление двигателем с помощью 
устройства включения/выключения питания; для управления двигателем следует 
использовать кнопки пуска и останова на панели управления  и , или 
сигналы, подаваемые на плату ввода-вывода привода. Максимально допустимое 
количество циклов зарядки конденсаторов в цепи постоянного тока (т. е. число 
включений напряжения питания привода) равно пяти в течение десяти минут.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Привод ACS550-01/U1 не подлежит ремонту на месте 
эксплуатации. Не пытайтесь ремонтировать неисправный привод; обратитесь 
на завод-изготовитель или в местный официальный сервисный центр.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Привод ACS550 автоматически включается после 
перерыва в подаче питания, если присутствует внешняя команда запуска.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Радиатор может сильно нагреваться. См. главу 
Технические характеристики на стр. 301.

Примечание. За дополнительной технической информацией обращайтесь 
на завод-изготовитель или в местное представительство корпорации АВВ.
Техника безопасности
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Монтаж

Внимательно изучите приведенные ниже инструкции, прежде чем приступать 
к монтажным работам. Пренебрежение этими инструкциями и 
предупреждениями может стать причиной неполадок оборудования 
или травм персонала.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Перед началом работ ознакомьтесь с разделом Техника 
безопасности, стр. 5.

Примечание.  Монтаж всегда следует планировать и выполнять в соответствии 
с местными законами и нормами. Корпорация ABB не принимает на себя никаких 
обязательств в случае монтажа с нарушением местного законодательства и/или 
других норм и правил. Кроме того, пренебрежение рекомендациями корпорации 
ABB может стать причиной неполадок привода, на которые не распространяется 
гарантия изготовителя.

Последовательность монтажных операций
Ниже рассматривается монтаж привода переменного тока с регулируемой 
скоростью ACS550. Все операции должны быть выполнены в указанной 
последовательности. Справа от каждой операции приведены ссылки на 
подробную информацию, необходимую для правильного монтажа привода.

Задание См. разделы
ПОДГОТОВЬТЕСЬ к монтажу Подготовка к монтажу на стр. 12 

ПОДГОТОВЬТЕ монтажную 
площадку

Подготовка монтажной площадки на стр. 17 

СНИМИТЕ переднюю крышку Снимите переднюю крышку на стр. 18 

УСТАНОВИТЕ привод Монтаж привода на стр. 17 

ВЫПОЛНИТЕ электрический 
монтаж

Краткие сведения об электрическом монтаже на 
стр. 20 и Подсоединение кабелей на стр. 27 

ПРОВЕРЬТЕ монтаж Проверка монтажа на стр. 32 

УСТАНОВИТЕ НА МЕСТО 
крышку

Установите на место крышку на стр. 33

 

ЗАПУСК Как запустить привод на стр. 35 
Монтаж
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Подготовка к монтажу

Подъем привода
Поднимайте привод только 
за металлическое шасси.

Распаковка привода
1. Распакуйте привод.

2. Убедитесь в отсутствии 
повреждений; при обнаруже-
нии каких-либо повреждений 
немедленно сообщите об 
этом поставщику. 

3. Проверьте комплект поставки на соответствие заказу и транспортному ярлыку 
и убедитесь в наличии всех компонентов.

Идентификация привода
Таблички привода

Чтобы определить тип монтируемого привода, обратитесь к одному из 
следующих источников:

• табличка с серийным номером закреплена на верхней части воздушной 
заслонки, между монтажными отверстиями или

IP2040

Серийный номер

Обозначение типа
Монтаж
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• Табличка с обозначение типа размещена на радиаторе охлаждения (с 
правой стороны крышки привода). Два примера табличек с обозначением 
типа приведены ниже.   

Обозначение типа

На следующей схеме даны пояснения к обозначению типа, указанного на 
обеих табличках: с обозначением типа и с серийным номером.

Серийный номер
Обозначение типа

Обозначение типа

Серийный номер

AC, стандартный привод – серия 550

 

Конструктивное исполнение (зависит от региона)

Номинальный выходной ток  

Номинальное напряжение

 
Дополнительные устройства
Примеры вариантов комплектации и исполнения:
B055 = IP54/UL, тип 12 (не указан = IP21/UL, тип 1). 

UL, тип 12 не распространяется на приводы типа ACS550-01-290A-4.
0J400= Без панели управления.
J404  = ACS-CP-C Базовая панель управления.  
L511  = OREL-01 Модуль расширения релейных выходов.
K451 = RDNA-01 Интерфейсный модуль DeviceNet.
K452  = RLON-01Интерфейсный модуль LONWORKS.
K454  = RPBA-01Интерфейсный модуль PROFIBUS DP.

ACS550-01-08A8-4+J404+…

например, 08A8 = 8,8 A, более подробные сведения см. в разделе 
Характеристики на стр. 301 

2 = 208…240 В ~
4 = 380…480 В ~
6 = 500…600 В ~

01=Монтаж и комплектация, предназначенная 
для монтажа в соответствии с требованиями IEC
U1=Монтаж и комплектация в соответствии со стандартами NEMA (США)
Монтаж
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Номинальные характеристики и типоразмеры

В таблице раздела Характеристики на стр. 301 приведены технические 
характеристики приводов для различных типоразмеров корпуса (обратите 
внимание на то, что некоторые указания в этом руководстве зависят от 
типоразмера корпуса). Для чтения таблицы номинальных значений вам 
потребуется запись «Номинальный выходной ток» из обозначения типа. 
Кроме того, таблицы разбиты на части в соответствии со значениями 
номинального напряжения привода.

Серийный номер

Описание формата серийного номера привода, который указывается на 
табличках, представлено ниже. 

Соответствие двигателя
Электродвигатель, привод и питающая сеть должны соответствовать друг другу.

Серийный номер имеет формат CYYWWXXXXX, где 
C: Страна-производитель
YY: Год выпуска
WW: Неделя выпуска; 01, 02, 03, ... обозначает первую, вторую, третью неделю года ...
XXXXX: Целое число, отсчет которого каждую неделю начинается с 00001.

Характеристика 
двигателя Условие совместимости Ссылка

Тип двигателя Трехфазный 
асинхронный двигатель 

–

Номинальный ток Ток двигателя должен 
быть в пределах: 
0,2…2,0 · I2hd 
(I2hd = ток привода в 
тяжелом режиме)

• Табличка с обозначением типа привода, 
значение выходного тока I2hd) или

• Обозначение типа на приводе и таблица 
номинальных характеристик в главе 
Технические характеристики на стр. 301.

Номинальная 
частота

10…500 Гц –

Диапазон 
напряжений

Двигатель соответствует 
диапазону напряжений 
привода ACS550.

208…240 В (для ACS550-X1-XXXX-2) или 
380…480 В (для ACS550-X1-XXXX-4) или
500…600 В (для ACS550-U1-XXXX-6)

Изоляция Приводы с напряжением 
500…600 В: двигатель 
должен соответствовать 
NEMA MG1, часть 31, или 
между двигателем и 
приводом необходимо 
применение фильтра 
du/dt.

Для ACS550-U1-XXXX-6
Монтаж
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Необходимые инструменты
Для монтажа привода ACS550 требуются следующие инструменты: 

• отвертки (в соответствии с используемым крепежом);

• приспособление для зачистки проводов;

• рулетка;

• дрель;

• для монтажа, включая ACS550-U1, типоразмеры R5 или R6 и корпуса IP54/
UL, тип 12: пробойник для вырубания крепежных отверстий кабелепровода;

• для монтажа, включая ACS550-U1, типоразмер R6: соответствующее 
обжимное устройство для наконечников силовых кабелей. См. раздел 
Особенности силовых клемм – типоразмер R6 на стр. 313;

• крепеж: винты или болты и гайки (по четыре шт.). Тип крепежа определяется 
монтажной поверхностью и типоразмером корпуса привода:

Подходящие условия эксплуатации и корпус
Условия эксплуатации привода должны соответствовать требованиям. 
Во избежание повреждения привода перед монтажом условия хранения 
и транспортировки должны соответствовать требованиям. См. раздел Условия 
эксплуатации на стр. 336.

Степень защиты корпуса должна соответствовать степени загрязненности 
места установки.

• Корпус IP21/UL тип 1: на месте установки привода не должно быть 
взвешенной пыли, агрессивных газов и жидкостей, а также проводящих 
веществ (водяные капли, конденсат, угольная пыль и металлические 
частицы).

• Корпус IP54/UL тип 12: этот корпус обеспечивает защиту от взвешенной 
пыли, аэрозолей, а также водяных брызг со всех направлений. 

• Если по каким-либо причинам привод IP21 должен быть установлен без 
кабельной коробки или крышки, а привод IP54 – без платы кабельных 
каналов или передней крышки, обратитесь к главе Технические 
характеристики, стр. 340.

Типоразмер Крепеж

R1…R4 M5

R5 M6

R6 M8
Монтаж
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Монтажная площадка
Монтажная площадка для монтажа привода должна удовлетворять следующим 
условиям:

• Привод должен быть установлен вертикально на ровной твердой 
поверхности, условия эксплуатации должны соответствовать требованиям 
(см. выше). Более подробную информацию можно получить у местного 
представителя АВВ. 

• Минимальное пространство, необходимое для монтажа привода, 
определяется габаритными размерами привода (см. раздел Габариты 
на стр. 334) и свободным пространством вокруг привода для циркуляции 
воздуха (см. раздел Охлаждение на стр. 330).

• Расстояние между двигателем и приводом ограничено максимальной 
длиной кабеля. См. раздел Требования к подключению электродвигателя 
на стр. 316.

• Место установки должно выдерживать ограниченный вес привода. 
См. раздел Масса на стр. 335.
Монтаж
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Монтаж привода

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Перед началом монтажа привода ACS550 убедитесь, 
что напряжение питания привода отключено.

При фланцевом монтаже (установка привода в вентиляционном канале) 
обратитесь к соответствующей Инструкции по фланцевому монтажу:

Подготовка монтажной площадки
Монтаж ACS550 допускается только при выполнении 
всех требований, изложенных в разделе 
Подготовка к монтажу на стр. 12.

1. Разметьте положение крепежных отверстий 
с помощью шаблона для установки, который 
поставляется вместе с приводом.

2. Просверлите отверстия.

Примечание. В корпусах типоразмеров R3 и R4 предусмотрено четыре 
отверстия вдоль верхней стороны. Используйте только два из них. Если 
возможно, используйте два крайних отверстия (в этом случае остается 
пространство для демонтажа вентилятора при техническом обслуживании). 

Примечание. При замене приводов ACS400 возможно использование старых 
монтажных отверстий. Для корпусов типоразмеров R1 и R2 монтажные 
отверстия идентичны. Для корпусов типоразмеров R3 и R4 верхние внутренние 
монтажные отверстия приводов ACS550 соответствуют монтажным отверстиям 
приводов ACS400.

Типо-
размер 

IP21/UL тип 1 IP54/UL тип 12

Комплект Код (англ.) Комплект Код (англ.)

R1 FMK-A-R1 100000982 FMK-B-R1 100000990

R2 FMK-A-R2 100000984 FMK-B-R2 100000992

R3 FMK-A-R3 100000986 FMK-B-R3 100000994

R4 FMK-A-R4 100000988 FMK-B-R4 100000996

R5 AC8-FLNGMT-R5 1 ACS800-PNTG01U-
EN

- -

R6 AC8-FLNGMT-R6 1 - -

1. Отсутствует в серии ACS550-01.

X0002

1

Монтаж



18 Руководство по эксплуатации приводов ACS550-01/U1
Снимите переднюю крышку
IP21/UL тип 1

1. Снимите панель управления (если она 
установлена).

2. Отпустите невыпадающий винт наверху.

3. Снимите крышку, потянув ее за верхнюю 
часть.

IP54/UL тип 12

1. Если имеется колпак: отвинтите 
винты (2), удерживающие колпак 
на его месте.

2. Если имеется колпак: выдвиньте 
колпак вверх и снимите крышку.

3. Отпустите невыпадающие винты 
вдоль края крышки. 

4. Снимите крышку.

3

IP2000

1

2

3

4

1
2

FM

R6

1

R1…R5
Монтаж
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Монтаж привода
IP21/UL тип 1

1. Установите привод ACS550 на крепежных 
винтах или болтах и надежно затяните их 
на всех четырех углах.

Примечание. Поднимайте привод ACS550 
держа его за металлическое шасси (для 
типоразмера R6 пользуйтесь отверстиями 
для подъема, расположенными с обеих сторон 
сверху).

2. Для стран, где не говорят по-английски. Прикрепите наклейку с предупреждением 
на соответствующем языке поверх имеющейся этикетки в верхней части модуля.

IP54/UL тип 12

В корпусах IP 54/UL типа 12 предусмотрены резиновые заглушки в отверстиях, 
предназначенных для доступа к монтажным гнездам.

1. Когда потребуется доступ, удалите резиновые 
заглушки. Вытолкните заглушки с задней стороны 
привода.

2. R5 и R6: Совместите колпак из листового 
металла (не показан) с передними крепежными 
отверстиями наверху привода. (Закрепление 
является частью следующей операции.)

3. Установите привод ACS550 на крепежных винтах 
или болтах и надежно затяните их на всех 
четырех углах.

Примечание. Поднимайте привод ACS550 держа 
его за металлическое шасси (для типоразмера R6 
пользуйтесь отверстиями для подъема, расположенными с обеих сторон сверху).

4. Установите на место резиновые заглушки.

5. Для регионов, где не говорят по-английски: прикрепите наклейку с 
предупреждением на соответствующем языке поверх имеющейся этикетки 
в верхней части модуля.

IP2002

1

2

3

1, 4

FM

5

Монтаж
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Краткие сведения об электрическом монтаже
Комплект кабельный канал/сальник 

Для подключения приводов в корпусе IP 21/UL типа 1 требуется комплект 
кабельный канал/сальник, содержащий следующие детали:

• кабельная коробка;

• пять (5) кабельных зажимов (только для ACS550-01);

• винты;

• крышка.

Комплект прилагается к приводам в корпусах IP 21/UL, тип 1.

Требования к электрическому монтажу

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Убедитесь, что двигатель соответствует приводу ACS550. 
Работы по монтажу привода должны выполняться квалифицированными 
электриками в соответствии с указаниями, приведенными в разделе 
Подготовка к монтажу на стр. 12. При возникновении каких-либо вопросов 
обращайтесь в местные отделения сбыта или в сервисную службу корпорации 
АВВ.

При монтаже привода необходимо иметь в виду следующее:

• Предусмотрено четыре набора инструкций по подключению кабелей – по 
одному для каждого сочетания корпуса (IP 21/UL тип 1, и IP 54/UL, тип 12) 
и способа подключения (кабельный канал или кабель). Выберите 
соответствующую методику. 

• Соблюдайте местные требования к электромагнитной совместимости 
(ЭМС). См. раздел Требования к кабелю двигателя, обеспечивающие 
соответствие нормам CE и C-Tick на стр. 321. В общем случае:

– Соблюдайте местные требования, регламентирующие сечение проводов.
– Обеспечьте разделение следующих четырех монтажных цепей: входного 

питания, подключения двигателя, управления/связи и тормозного 
устройства.

• При монтаже цепей входного питания и двигателя руководствуйтесь 
соответствующими указаниями, приведенными ниже. 

• Подключение клемм входного питания и двигателя см. в разделе Схемы 
подключения силовых цепей на стр. 22. Технические характеристики клемм 
силовых цепей см. в разделе Клеммы силовых цепей привода на стр. 312.

Вывод Наименование Технические требования и указания

U1, V1, W11 3-фазное напряжение 
питания

Подключение входного питания на стр. 306 

PE Защитное заземление Подключение земли на стр. 311 

U2, V2, W2 Выход на двигатель Подключение двигателя на стр. 315 
1 Приводы ACS550 -x1-xxxx-2 (серии 208…240  В) можно подключать к однофазной сети при 
снижении выходного тока на 50 %. Однофазная сеть подключается к клеммам U1 и W1.
Монтаж
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• Системы TN с заземлением вершины треугольника рассматриваются в 
разделе TN - системы с заземлением треугольника (вершины 
треугольника) на стр. 311

• IT-системы рассматриваются в разделе IT - системы на стр. 312.

• Монтаж соответствующих кабельных наконечников для приводов в корпусах 
типоразмера R6 рассматривается в разделе Особенности силовых клемм – 
типоразмер R6 на стр. 313.

• Для приводов с устройством торможения (дополнительное устройство) 
подключение производится в соответствии с приведенной таблицей:

• При монтаже цепей управления обращайтесь к соответствующим главам 
или разделам, перечисленным ниже:

– Таблица клемм управления на стр. 25
– Подключение цепей управления на стр. 328
– Прикладные макросы на стр. 81
– Полное описание параметров на стр. 110
– Встроенная шина fieldbus на стр. 219
– Интерфейсный модуль Fieldbus на стр. 255. 

Типоразмер Вывод Наименование Дополнительные тормозные 
устройства

R1, R2 BRK+, BRK- Тормозной 
резистор

Тормозной резистор. См. раздел 
Элементы системы торможения 
на стр. 323.

R3, R4, R5, R6 UDC+, UDC- Шина 
постоянного тока

Обратитесь в местное 
представительство АВВ для заказа
• тормозного блока или
• прерывателя и резистора
Монтаж
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Схемы подключения силовых цепей

На следующем чертеже показано расположение выводов для корпуса 
типоразмера R3, таким же образом располагаются выводы в корпусах R1…R6, 
за исключением клемм питания и заземления в корпусах R5/R6.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Для того чтобы исключить опасность или повреждение 
привода в системах IT и в системах TN с заземленной вершиной треугольника, 
обратитесь к разделу Отключение внутреннего фильтра ЭМС на стр. 24.

Разъем панели управления

Светодиодный индикатор

Дополнительный модуль 1
J2  DIP-переключатель 

X1 – Связь

Дополнительный модуль 2

GND

Выход на двигательВход сети

EM1

X1 –  Аналоговые входы и  выходы

X1 – Цифровые входы 

X1 – Релейные выходы

J2

ON

 отключен включен

для оконечной нагрузки RS485

(и выход опорного напряжения 10 В) 

 (и выход вспомогательного

PE

(U1, V1, W1) (U2, V2, W2)

Дополнительное тормозное устройство

Типоразмер Обозначения 
выводов Тормозные прерыватели и резисторы

R1, R2 BRK+, BRK- Тормозной резистор
R3, R4 UDC+, UDC- • Тормозной блок 

• Прерыватель и резистор

(RS485) 

 имеют отличия. 
См. следующую

Типоразмеры R5/R6

 страницу.

На чертеже показан корпус 

J2

ON

Другие типоразмеры имеют аналогич-
J1

АВХ1: (в положении «Напряжение»)
АВХ2: (в положении «Ток»)

O
N

O
N

J1 – DIP-переключатели для аналоговых входов (могут
использоваться переключатели двух типов) 

O
N

1
2

J1

Разъем для подключения
FlashDrop (дополнитель-
ное устройство)

Светодиодный индикатор
питания (зеленый) 

 3AUA0000001571

EM3

ное расположение выводов. 

отказа (красный)
напряжения 24 В)

питания

типоразмера R3. 

язь
Монтаж
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На следующем чертеже показано расположение выводов силовых цепей и 
заземления для корпусов типоразмеров R5 и R6. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Для того чтобы исключить опасность или повреждение 
привода в системах IT и в системах TN с заземленным треугольником, 
обратитесь к разделу Отключение внутреннего фильтра ЭМС на стр. 24.

GND

Вход сети питания

PE

(U1, V1, W1)

Дополнительное тормозное устройство

Типора
змер 

Обозначения 
выводов

Тормозные прерыватели 
и резисторы

R5, R6 UDC+, UDC- • Тормозное устройство 
• Прерыватель и 

резистор

X0011

F2

Вход сети питания

PE

(U1, V1, W1)

F1

F2

X0013

Выход на двигатель
(U2, V2, W2)

R5 R6

GND

GND

Выход на двигатель
(U2, V2, W2)

F1
Монтаж
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Отключение внутреннего фильтра ЭМС

В некоторых системах необходимо отключать внутренний фильтр ЭМС, в 
противном случае система окажется подключенной к защитному заземлению 
через конденсаторы этого фильтра, что может создавать опасность для 
персонала и привести к повреждению привода. 

Примечание. Если внутренний фильтр ЭМС не подключен, привод не отвечает 
требованиям ЭМС.

В следующей таблице указаны правила установки винтов фильтра ЭМС, 
обеспечивающие подключение или отключение фильтра в зависимости от типа 
системы и типоразмера привода. Дополнительная информация о различных 
типах систем приведена IT - системы на стр. 312 и TN - системы с 
заземлением треугольника (вершины треугольника) стр. 311.

Расположение винтов EM1 и EM3 показано на чертеже на стр. 22. 
Расположение винтов F1 и F3 показано на чертеже на стр. 23. 

  

Типо-
размеры Винт

Системы TN с 
симметричным 
заземлением 

(системы TN-S)

Система TN с 
заземленной 
вершиной 

треугольника

Системы IT 
(незаземленные или 
с высокоомным 

заземлением [> 30 Ом])

R1…R3
EM1 x x

EM31 x

R4
EM1 x x –

EM31 x – –

R5…R6
F1 x x –

F2 x x –

x = Завинтить винт. (Фильтр ЭМС будет подключен.)
= Замените винт предусмотренным полиамидным винтом. (Фильтр ЭМС будет отключен.) 

– = Вывинтите винт. (Фильтр ЭМС будет отключен.)
1 Приводы ACS550-U1 отгружаются с завода с уже вывинченным винтом. 
Монтаж
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Таблица клемм управления

Ниже приводится информация о подключении цепей управления к клеммной 
колодке Х1 привода. 

X1 Описание аппаратуры

1 SCR Клемма для экрана сигнального кабеля (экран). (Соединена внутри с землей 
шасси.)

2 АВХ1 Аналоговый входной канал 1, программируемый. По умолчанию2 = задание 
частоты. Разрешение 0,1 %, погрешность ±1 %.

Возможны два различных DIP-переключателя.

J1: AВХ1 ОТКЛ: 0…10 В, (Ri = 312 кОм)  

J1: AВХ1 ВКЛ: 0…20 мА (Ri = 100 Ом)   

3 AGND Общий аналоговых входов (соединен внутри с корпусом привода через 
сопротивление 1 МОм).

4 +10 В Потенциометрический источник задания: 10 В ±2 %, макс. 10 мA (1 кОм < R <10 кОм).

5 АВХ2 Аналоговый входной канал 2, программируемый. По умолчанию2 = не используется. 
Разрешение 0,1 %, погрешность ±1 %.

 Могут использоваться оба положения DIP-переключателей.

J1: AВХ2 ОТКЛ: 0…10 В, (Ri = 312 кОм)  

J1: AВХ2 ВКЛ: 0…20 мА (Ri = 100 Ом)   

6 AGND Общий аналоговых входов (соединен внутри с шасси привода через 
сопротивление 1 МОм).

7 AВЫХ1 Аналоговый выход, программируемый. По умолчанию2 = частота. 0…20 мА 
(нагрузка < 500 Ом) Погрешность ±3 %.

8 AВЫХ2 Аналоговый выход, программируемый. По умолчанию2 = ток. 0…20 мА (нагрузка 
< 500 Ом) Погрешность ±3 %.

9 AGND Общий аналоговых выходов (соединен внутри с шасси привода через 
сопротивление 1 МОм).

10 +24 В Выход вспомогательного напряжения 24 В= / 250 мА (относительно земли 
(GND)), с защитой от короткого замыкания.

11 GND Общий провод выхода вспомогательного напряжения (соединен внутри, 
не имеет соединения с корпусом).

12 DCOM Общий цифровых входов. Для активизации цифрового входа необходимо 
приложить напряжение ≥ +10 В 
(или ≤ -10 В) между этим входом и DCOM. Напряжение 24 В может подаваться 
от привода ACS550 (X1-10) или от внешнего источника 12…24 В любой 
полярности.

13 ЦВХ1 Цифровой вход 1, программируемый. По умолчанию2 = пуск/останов.

14 ЦВХ2 Цифровой вход 2, программируемый. По умолчанию2 = вперед/назад.

15 ЦВХ3 Цифровой вход 3, программируемый. По умолчанию2 = выбор фиксированной 
скорости (код).

16 ЦВХ4 Цифровой вход 4, программируемый. По умолчанию2 = выбор фиксированной 
скорости (код).

17 ЦВХ5 Цифровой вход 5, программируемый. По умолчанию2 = выбор пары «ускорение/
замедление» (код).

18 ЦВХ6 Цифровой вход 6, программируемый. По умолчанию2 = не используется.

А
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е 
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ы
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ды
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N
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N
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N
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Примечание. Контакты 3, 6 и 9 имеют одинаковый потенциал.

Примечание. Для обеспечения безопасности при отключенном питании 
ACS550 релейный выход, сигнализирующий об отказе привода, находится 
в состоянии «Отказ».

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ! Все цепи ELV (сверхнизкое напряжение), подключенные к 
приводу, должны быть использованы внутри зоны эквипотенциального заземления, 
т.е. внутри зоны, где все проводящие части, к которым возможен одновременный 
доступ, электрически соединены для предотвращения появления опасных 
напряжений между ними. Это достигается путем надлежащего заводского 
заземления.

Клеммы платы управления, а также дополнительных модулей, подключенных 
к плате, удовлетворяют требованиям защитного сверхнизкого напряжения 
(PELV), содержащимся в стандарте EN  50178, при условии, что внешние цепи, 
подсоединенные к этим выводам, также удовлетворяют этим требованиям и 
монтажная площадка расположена на высоте, не превышающей 2000 м 
(6562 футов) над уровнем моря.

19 РВЫХ1C Релейный выход 1, программируемый. По умолчанию2 = Готов
Максимум: 250 В  ~/30 В =, 2А
Минимум: 500 мВт (12 В, 10 мА)

20 РВЫХ1A

21 РВЫХ1B

22 РВЫХ2C Релейный выход 2, программируемый. По умолчанию2 = Работа
Максимум: 250 В~/30 В =, 2А
Минимум: 500 мВт (12 В, 10 мА)

23 РВЫХ2A

24 РВЫХ2B

25 РВЫХ3C Релейный выход 3, программируемый. По умолчанию2 = Отказ (-1)
Максимум: 250 В  ~/30 В =, 2А
Минимум: 500 мВт (12 В, 10 мА)

26 РВЫХ3A

27 РВЫХ3B
1 Сопротивление цифрового входа 1,5 кОм. Максимальное напряжение на цифровых входах 30 В.
2 Значения, установленные по умолчанию, зависят от используемого макроса. Указаны значения 

для стандартного макроса. См. главу Прикладные макросы на стр. 81.

X1 Описание аппаратуры
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